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ROBOTYKA

Interdyscyplinarna dziedzina nauki tgczaca

zagadnienia z mechaniki, elektrotechniki,
automatyki i informatyki. Celem robotyki jest
projektowanie i programowanie robotow w
tym przede wszystkim optymalizacja
sterowania ich ruchow. Robotyka dazy do
zastgpienia ludzkiej pracy maszynami

automatycznymi z mozliwosciami aplikacji w

nich sztucznej inteligencji.
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HISTORIA ROBOTYKI y

*» 1921 - pierwsze uzycie pojecia ,,robot” w kontekscie sztucznej istoty zbudowanej na podobieristwo cztowieka
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%1937 — pierwsze urzgdzenie manipulacyjne skonstruowane przez Griffith’a

%1941/1942 — sformutowanie Praw Robotyki przez Isaaca Asimova

+*1954 — rozpoczecie prac naukowo-badawczych nad automatyzacjg produkcji w aspekcie robotyki
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#° prAWAROBOTYKI

0. Robot nie moze skrzywdzic ludzkosci, lub poprzez zaniechanie dziatania doprowadzic do uszczerbku dla ludzkosci.
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1. Robot nie moze skrzywdZzic¢ cztowieka, ani przez zaniechanie dziatania dopuscic, aby cztowiek doznat krzywdly.

2. Robot musi byc postuszny rozkazom cztowieka, chyba Ze stojq one w sprzecznosci z Pierwszym Prawem.

3. Robot musi chronic¢ sam siebie, jesli tylko nie stoi to w sprzecznosci z Pierwszym lub Drugim Prawem.
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ROBOTYK PRZY WYKONYWANIU PRAC PROJEKTOWYCH SYSTEMOW

AUTOMATYKI ZOBOWIAZANY JEST PRZESTRZEGAC PRAW ROBOTYKI ZWtASZCZA,
GDY OPRAGRAMOWANIE OPARTE JEST O SZTUCZNA INTELIGENCIE
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ROBOTYKA

v

YCZNA PRZEMYStOWA
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MEDYCZNA  MOBILNA




24" ROBOTYKA TEORETYCZNA

Zajmuje sie opisem matematycznym i fizycznym poszczegdlnych ruchow i trajektorii

wykonywanych przez manipulator. Uzywana w fazie projektowania robota, modernizacji

konstrukcyjnej oraz podczas programowania i edycji informatyczne;.
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Zajmuje sie przemieszczaniem elementow i aplikacji w sposéb automatyczny. Ruch odbywa sie
przez sterowanie, programowalng, wielozadaniowg maszyng zwang robotem lub manipulatorem.
Rozwigzania manipulacyjne moga stanowic¢ forme lokomocyjng, stacjonarng lub mobilna.

PROGRAMOWALNOSC JEST KLUCZOWA CECHA ROBOTOW, ODROZNIAJACA
JA OD MECHANICZNYCH MANIPULATOROW. OZNACZA TO, ZE ROBOTYKA
UMOZLIWIA PROGRAMOWANIE RUCHOW LUB FUNKCJI POMOCNICZYCH, KTORE
MOGA BYC ZMIENIANIE BEZ INGERENCJI W STRUKTURE MECHANICZNA ROBOTA.



PRZYKLADY ROBOTOW PRZEMYStOWYCH
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ROBOTYKA MEDYCZNA

Wspomaga wykonywanie czynnosci medycznych podczas zabiegdw chirurgicznych

i rehabilitacji. Polega na sterowaniu manipulatorem przez lekarza, ktorego dziatanie
po jednej stronie przekfada sie na czynnosci robota. Czes¢ wykonawcza, zwana
efektorem ma za zadanie wykonywanie zadanych jej czynnosci z nieosiggalng dla
cztowieka precyzjg. Roboty medyczne stosuje sie rowniez do obstugi pacjentow oraz
0s0b niepetnosprawnych. Roboty rehabilitacyjne mogg byc¢ sterowane ruchami gtowy,
brody, gatki ocznej lub gtosem. Dzieki robotom medycznym mozliwe jest prowadzenie

operacji chirurgicznych na znaczne odlegtosci.



PRZYKtLADY ROBOTOW MEDYCZNYCH




ROBOTYKA MOBILNA

Zajmuje sie robotami zdolnymi do zmian swojego potozenia w przestrzeni.

Manipulatory mobilne nie sg sztywnie zwigzane z podtozem. Roboty tego rodzaju moga
ptywac, latac, jezdzic, chodzic, petzad. Robotyka mobilna ukierunkowuje sie na
zastosowania autonomiczne. Dzieki temu nic ich nie ogranicza, np. przewody zasilajgce
lub sterujgce. Jedynym ograniczeniem ruchu dla takich manipulatorow sg sciany lub

przestrzen w jakiej sie znajduja.



PRZYKtADY ROBOTOW MOBILNYCH
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ZADANIA ROBOTYKA

** programowanie robotéw,

*** projektowanie robotow,
“* serwisowanie robotow,

»* modernizacja robotow,

** montaz robotodw,
+* integrowanie robotow z automatycznymi liniami produkcyjnymi,

“* wykonywanie prac zwigzanych z automatyzacja linii technologicznych.
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Powinien przejawiaC zainteresowania z zakresu:
“ fizyki,

** matematyki
** informatyki,

** mechaniki,

+» elektroniki.
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PRZEBIEG NAUKI

Podczas nauki w piecioletnim technikum zdobedziesz wiedze z zakresu:

*» technologii i konstrukcji mechanicznych w robotyce,
+» aplikacji zrobotyzowanych,

**» podstaw programowania robotow,

“» komputerowego wspomagania w robotyce,

*» elektrotechniki i elektroniki w robotyce,

**» pneumatyki i hydrauliki.
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Dla zawodu technik robotyk wyodrebniono dwie kwalifikacje:

**ELM.07 - montaz, uruchamianie i obstuga systemoéw robotyki

- egzamin z kwalifikacji po Il klasie,

**ELM.08 - Eksploatacja i programowanie systemow robotyki

- egzamin z kwalifikacji po IV klasie.




ABSOLWENT

Absolwent szkoty bedzie przygotowany do:

“* montazu urzadzen i systemow zrobotyzowanych,
**» podstawowego programowania manipulatorow,

*** wykonywania rozruchu urzadzen i systemow zrobotyzowanych,

**» wykonywania konserwacji robotow.
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ABSOLWENT y

Poza wykonywaniem zadan i prac w przedsiebiorstwach produkcyjnych w dziatach automatyki,
przygotowany jest do rozpoczecia ksztatcenia na politechnikach i uniwersytetach technicznych.
Zdobyta praktyka na poziomie szkoty sredniej utatwia pozniejsze zdobycie tytutu inzyniera na
kierunkach zwigzanych z robotykg, mechatronika, automatyka, elektronikg czy informatyka.
Ponadto absolwent przygotowany jest do rozpoczecia prac naukowo-badawczych i uzyskania

tytutu naukowego magistra.
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9" PPRACA ROBOTYKA - PERSPEKTYWY |

Liczba stosowanych w firmach robotéw wcigz plasuje nasz kraj ponizej Sredniej europejskiej. W
Europie srednio na 10 tys. pracownikéw przypada 85 robotow, podczas gdy w Polsce to zaledwie
22 roboty. W czele europejskiej stawki pod wzgledem robotyzacji znajdujg sie Niemcy, gdzie ta
liczba wynosi 292 roboty.

L.

Na rynek robotyki wkraczajg branze, ktore do tej pory z robotyzacjg produkcji nie miaty wiele
wspolnego. Przyktadem mogg byc piekarnie, ktore rozpoczynajg stosowanie robotow do
formowania bochenkdéw chleba. Jest to praca w trudnych warunkach, czesto w nocy, dlatego
uzycie w takim przypadku robotyzacji jest jak najbardziej uzasadnione.

W Polsce coraz tatwiej jest pozyskacC dofinansowanie, nawet na bardziej ambitne przedsiewziecia.
Zdaniem naukowcow gospodarka w przysztosci bedzie wrecz "skazana na roboty".

W Polsce nie brakuje pieniedzy na robotyzacje, lecz wyksztatconych specjalistow, bez ktérych nie
jest mozliwe skuteczne wdrozenie robotow w produkcji. W zwigzku z tym ta branza techniki
prawdziwy rozkwit ma dopiero przed sobg, a juz w tym momencie zapotrzebowanie na kadre

pracowniczg jest bardzo wysokie.
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¥~ WZROST PODAZU ROBOTOW W POLSCE
W LATACH 2000 - 2008
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ZAWOD PRZYSZtOSCI

Robotyka jest mtodg i wcigz nieodkryta dziedzing nauki. Kazdego roku powstajg nowe

konstrukcje i rozwigzania pozwalajgce na ciggty rozwéj. Skomplikowana budowa manipulatorow
umozliwia na sprecyzowanie swojej dziatalnosci w jednej konkretnej dziedzinie robotyki.
Absolwenci kierunku robotyki nie powinni mie¢ problemow ze znalezieniem pracy. Ponadto
ciggle wzrastajgcy poziom robotyzacji na poziomie przemystowym jak i rowniez w codziennym
Zyciu wymusza duze zapotrzebowanie na specjalistow z branzy automatyki. Te aspekty
gwarantujg stabilne zatrudnienie, umozliwiajgc przy tym ciggty rozwdj osobisty. Robotyk nalezy
do zawodoéw przysztosci, stanowigc nowoczesng dziedzine nauki i innowacyjng gataz przemystu

gwarantujgca stabilng przysztos¢ zawodowa.
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ZDOBADZ ZAWOD PRZYSZ+OSClI
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